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АННОТАЦИЯ: 
Рассмотрены системы локального позиционирования в режиме реального времени (RTLS). Проанализирован метод 

определения расстояния по времени распространения радиосигнала. Обоснован выбор схемы электропитания, 
рассчитанный на сокращение экономических затрат. 

In this article there are considered systems of local positioning in real time (RTLS). The method for determining the 
distance over the propagation time of a radio signal is analyzed. The choice of the power supply scheme is justified with the 
calculated on reduction of economic expenses. 
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