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В статье рассмотрены существующие способы организации связи. Определены способы, подходящие для оперативного 

развертывания системы связи. Проведен сравнительный анализ систем связи для оперативного развертывания. Определена 
проблема, заключающаяся в нехватке методов оперативного развертывания роя БПЛА для организации связи. 

Сформулированы цель и задачи исследования. Описаны возможные сценарии оперативного развертывания системы 
связи с использованием БПЛА и наземной подвижной станции. Приведено разработанное авторами программное обеспечение, 
применяющееся для расчета зон покрытия и определения мест установки базовых станций. 

Сформулированы требования к программному обеспечению для моделирования оперативного развертывания роя 
БПЛА. Представлена структура разрабатываемого программного обеспечения, описана методика работы пользователя. 
Рассмотрены статистические и детерминированные методы расчета зон покрытия базовых станций, применяющиеся для 
расчета в программном обеспечении. 

The article discusses the existing ways of organizing communication. The methods suitable for the operational deployment of the 
communication system have been identified. A comparative analysis of communication systems for operational deployment has been carried 
out. The problem of the lack of methods for the operational deployment of a swarm of UAVs for communication has been identified. 

The purpose and objectives of the study are formulated. Possible scenarios for the operational deployment of a communication 
system using a UAV and a ground-based mobile station are described. The software developed by the authors is used to calculate coverage 
areas and determine the installation locations of base stations. 

The requirements for the software for modeling the operational deployment of a swarm of UAVs are formulated. The structure of 
the software being developed is presented, and the user's working methods are described. Statistical and deterministic methods for 
calculating the coverage areas of base stations used for calculation in software are considered. 
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